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Abb. 2: Spannungsasymmetrien (a) verursacht durch unsymmetrische Phasenstréme (b).

4. Validierung im Labor und 5. Ergebnisauswertung

Fur die Validierung wird das in Abb. 6 dargestellte Labornetz, mit zunachst konservati- Abb. 9: Performance-Analyse.
ven Reglereinstellungen, schrittweise in Betrieb genommen. Die Validierung weist nach,
ob ein stabiler Betrieb fiir das entwickelte Regelungskonzept in verschiedenen Betriebs- Die Ergebnisse aus Abb. 8 zeigen, dass Spannungsasymmetrien in Ver-
punkten erreicht wird. Hierbei zeigen sich Probleme der Stabilitat, trotz simulativ erprobten teilnetzen durch multifunktionale Umrichter effektiv kompensiert
Reglereinstellungen, wie Abb. 7 verdeutlicht. Eine addquate Netzspannung ist hier nicht werden konnen. Anhand der angegebenen Parameter lasst sich
gegeben und veranlasst zu weiteren Iterationsschritten ab Stufe @ . die Einhaltung des IEEE Standard 1159 Uberprifen. So wird
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im Labor in Tabelle 1 zusammengefasst. Durch mehrmalige Iteration wird eine stabile Netz- leistungselektronischen Komponenten,
spannung, wie in Abb. 8 dargestellt, erreicht. Nach Aktivierung der Regelung zum Zeitpunkt t =40 ms erreicht. 90 KVA 4-Leiter Umrichter
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Abb. 5: Auslegung des inneren Stromreglers und dulSeren Spannungsreglers.

Tabelle 1: Identifizierte Faktoren
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